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Tervetuloa SmartController
kayttajaksi

Kayttoohjeet voivat olla pelottavan vaikealukuisia, eiko
niin? Ala huolehdi, olemme tehneet tasta oppaasta
mahdollisimman yksinkertaisen.

Tassa oppaassa kerrotaan miten SmartControlleria
kaytetaan, joten sen kayton opettelu on erittain helppoa.

Jos haluat vain kaynnistaa laitteen ja aloittaa sen
kayttamisen, voit tehda nain. Mutta jos haluat tietaa
enemman mita SmartControllerilla voi tehda, I0ydat
hyodyllisia tietoja tasta oppaasta.
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Akun varaus ja signaalin voimakkuus

Akunvaraus (5 tasoa) nakyy nayton - N
vasemmassa reunassa. [ [
SmartController halyttaa kun varaus I [
laskee liian alas. I I
Signaalin voimakkuus nakyy samaan I I
tapaan nayton oikeassa reunassa. I I
+
= Y J
Pariston Langattoman
varaus signaalin
. voimakkuus
SmartControllerin
lataaminen

Ennen kuin voit kayttaa SmartControlleria
ensimmaista kertaa, se pitaa ladata.

Lataa SmartController asettamalla se paikoilleen
kiinnitystelineeseen, irrota laitteen pohjasta
kumisuojus ja kytke laturin kaapeli paikoilleen.

VAROITUS:
Ala kiyta muuta kaapelia laitteen
lataamiseen.

Akun varauksen merkit vilkkuvat latauksen aikana.

Suositeltu latausaika on noin viisi tuntia. Kun akut
ovat latautuneet, varauksen merkit lopettavat
vilkkumasta.

SmartController voidaan ladata koska tahansa,
eika lataaminen vaikuta sen suorituskykyyn.

Kayttoopas
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SmartController

MODE

STANDBY PILOT

=
(S mari Controller

SmartController naytolla nakyy
paristojen ja signaalin tasot.

C (VIRTA) Poistu, peruuta tai palaa
Kaynnista SmartController
kauko-ohijain.

TOIMINNE Suorittaa pikanappaimen
toiminteen.

YLOS/ALAS Selaa listaa tai aseta
arvoja.

NAVIGOI TYYRPUURIIN

Kayta PILOT tilassa ohjataksesi
venetta. Aloita Smart Steer (pitamalla
pohjassa).

PILOT Aktivoi autopilotti.

MODE Valitse haluamasi pilotin tila.

STANDBY Palaa kasiohjaukseen
PILOT tilasta.

Avaa pilotin asetukset pitamalla
pohjassa.

NAVIGOI PAAPUURIIN Kayta PILOT
tilassa ohjataksesi venetta. Aloita
Smart Steer (pitamalla pohjassa).

D7612-1



Miten kytken laitteen paalle tai pois?

Paille

Pida € nappainta pohjassa. Laite piippaa ja naytolle ilmestyy ensimmainen
sivu. Voit aloittaa laitteen kayttamisen.

Pois paalta

Pida C nappainta pohjassa kolmen sekunnin ajan. Naytolla nakyva laskuri
laskee nollaan jonka jalkeen naytté sammuu.

Huomaa: Laitetta ei voi kytkea pois paalta jos autopilotti ohjaa venetta.

Nappainlukitus

Kun SmartController on kaytdssa, voit lukita autopilotin nappaimet
valiaikaisesti estamaan nappainten tahaton kaytto. Voit kayttaa
mittareiden tietojen sivuja vaikka nappainlukitus on aktiivisena.

Miten aktivoin nappainlukituksen?

Pida mode nappainta pohjassa kunnes viesti “KEYLOCK ACTIVE" ilmestyy
nakyviin. Sivuilla nakyy myos avaimen symboli.

Huomaa: Nappainlukitusta ei voi aktivoida jos autopilotti ohjaa venetta.

Miten otan nappainlukituksen pois paalta?

Paina mode nappainta ja paina sen jalkeen unlock. Viesti “KEYLOCK
OFF" ilmestyy naytolle.

Kayttoopas 7
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Miten tarkastelen mittareiden tietoja?

SmartController voi nayttaa jopa 8 sivua veneen tietoja. Kukin sivu on
maaritelty nayttamaan 1,2 tai 4 tietoa, tai, tietoja graafisessa
muodossa. Kun autopilotti on aktiivisena, autopilotin tietojen
nayttamiseen kaytetaan ylimaaraista "P" sivua.

E "2

4 N Paanaytolla:
2 el e S 1. Paina ylos/alas nappainta
avaa seuraava sivu siirtyaksesi seuraavalle tai
" J edelliselle sivulle.

2. Nakyvissa olevan sivun numero
nakyy vasemmassa
ylakulmassa.

3. Avaa asetukset painamalla
MENU pikanappainta.

Esimerkkisivuja
2 tietoa Graaffisia tietoja
1 N (4 N
DEPTH XTE 0.35NM
BTW DTW
A7FT| | ooz : 2.5NM
SPEED ;
11KTS ;
L MENU/ L MEN U/
Sy - Jos kaytat vain muutamaa suosikki sivua, poista
[ Y Vinkki muut sivut kaytosta PAGE ON/OFF toiminteella.

Kayttoopas 9



Miten naen saatavilla olevat tiedot?

Voit nayttaa kaikki saatavilla olevat SeaTalk tiedot yhdella listalla.
Tama on erityisen hyodyllinen silloin kun haluat tarkastaa mita tietoja

on saatavissa.

\  Paanaytolla:
MENU 1. Avaa valikko painamalla MENU
pikanappainta.

O
2. Valitse ylés/alas nappaimelld
SHOW ALL DATA "SHOW ALL DATA" ja paina

SELECT pikanappainta.

3. Kaikki saatavilla olevat SeaTalk
tiedot naytetaan. Voit selata
tietoja ylos/alas nappaimella.
Jos tietoja ei ole saatavilla,

_ kentassa nakyy "- - -".
Selaa listaa

SELECT

. J
Esimerkkisivu
- ALL DATA )

DEPTH 4.7 FT

SPEED 11 KTS

50G 9.7 KTS

VMG W --- KTS

BACK VA
N J

S g . Kun suunnittelet suosikki sivujasi, nayta
[ Y Vinkki kaytettdvat tiedot SHOW ALL DATA toiminteella
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Miten kaytan autopilottia?

Autopilotti voi ohjata venettasi valittavan tilan mukaisesti.
Kaytettavissa olevat tavat riippuvat veneen ja autopilotin tyypista.
Kukin tila on selostettu seuraavilla sivuilla.

Valittavissa olevat veneen tyypit

POWER

(moottori)

T | avo

&% | TRACK
(reitti)

FISHING

(.kalastus)

&

AT e

| | AuTO | | AUTO
# % | TRACK &% | TRACK

(reitti) (reitti)

/N\| 7162a6* | b | WIND
— (siksakki) — (tuuli)
() | GRate* | €= TACK
—— (ympyra) — (luovi)
Q0O

| CLOVER*
—— (apila)

*Vain 51000 autopilotiy

¢ Vinkla

Kayttoopas

Voit muuttaa veneen tyyppia autopilotin

asetuksista.

1



Miten ohjaan automaattisesti suoraan?

Kayta AUTO tilaa kun haluat jatkaa nykyista suuntaasi autopilotin
ohjaamana. Tama ohjaa venetta suoraan eteenpain kunnes sita
muutetaan. AUTO tilaa voidaan kayttaa myds SMARTSTEER
toiminteen kanssa, jolloin voit ohjata venetta kauko-ohjaimella.

‘2

N  Milla tahansa sivulla:

Aktivoi autopilotin _ ) _
(AUTO tila) 1. Ohjaa venetta haluamaasi

suuntaan.

Palauttaa veneen 2. Tarkasta, ettei reitilla ole

kasiohjaukseen
. J

STANDBY

oJOIR

esteita.

3. Aktivoi autopilotti painamalla
PILOT nappainta.

['\Q" Vinkki AUTO tila voidaan valita myos kayttamalla

MODE nappainta

12 Raymarine SmartController



Miten seuraan reittia?

Autopilotti kykenee seuraamaan GPS laitteeseen tai karttaplotteriin
luotua reittia. Varmista, etta GPS/Karttaplotteri lIahettaa tarvittavia

SeaTalk tai NMEA 0183 tietoja.

&

[

Paina toistuvasti kunnes
TRACK nakyy

\

Aktivoi autopilotin
(TRACK tilassa)

Vahvista kaannos
painamalla nappainta.

\

J

Saapuessasi reittipisteelle

Vahvista kaannos
painamalla nappainta.

J

"2y

Milta tahansa sivulta:

1. Paina MODE toistuvasti
kunnes TRACK nakyy naytolla.

2. Aktivoi TRACK tila painamalla
PILOT nappainta.

3. Jos reitin tiedot on saatavilla,
SmartController kertoo uuden
kurssin ja mihin suuntaan se
kaantaa veneen. Hyvaksy
painamalla PILOT nappainta.

Huomaa: Kaannds pitaa hyvaksya

joka reittipisteella painamalla

PILOT nappainta.

Kayttoopas
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Miten seuraan ympyra-kuviota?

Kun valitset CIRCLE (ympyra) tilan, sijaintisi merkitaan ympyran
keskipisteeksi. Autopilotti ohjaa veneesi valitun kokoista
ympyranmuotoista kuviota pitkin.

= ‘2

( Paina tqistuvasti kunnes | Mila j[ahansa SWUlt_a' _
CIRCLE ilmestyy naytolle 1. Paina MODE toistuvasti
kunnes CIRCLE nakyy.
@ Muuta kuvion kokoa | 2. Vaihda kuvion koko
(S Mtail) nuolindppaimilla (S, M tai L).
3. Aktivoi autopilotti PILOT

Aktivoi auto_pilotti nappaimella.
(CIRCLE tilassa)

. J

NP - mpyra renee i aan, kasvata v n
[_Q_ Vinkki Jos ympyra suurenee itsestaan, kasvata vastee

asetusta ja aloita kuvio uudelleen.

14 Raymarine SmartController



Miten seuraan siksakki-kuviota?

Kun siirryt ZIGZAG (siksakki) tilaan, autopilotti kayttaa nykyista
sijaintiasi ja suuntaa siksakin keskiviivana. Autopilotti ohjaa venetta
kevyesti siksakkia kaantamalla ensin tyyrpuuriin.

( Paina toistuvasti kunnes | Miltd tahansa sivulta:

ZIGZAG ilmestyy naytolle 1. Paina MODE toistuvasti

kunnes ZIGZAG nakyy.
@ Muuta kuvion kokoa 2. Vaihda kuvion koko

(S, M tai L) nuolindppaimilla (S, M tai L).
3. Aktivoi autopilotti PILOT
Aktivoi autopilotti nappaimell3.
(ZIG ZAG tilassa)

- J

NI - Kalastuksen kuviot on suunniteltu kaytettavaksi
(-Q- Vinkki y

enintaan 15 solmun nopeudella. Tarkasta nopeutesi.

Kayttoopas 15



Miten seuraan apilanlehti-kuviota?

Kun siirryt CLOVERLEAF (apilanlehti) tilaan, autopilotti kayttaa
sijaintiasi kuvion keskipisteena. Autopilotti ohjaa venettasi kaantyen
useita kertoja tyyrpuuriin, kulkien aina lahtopisteen lapi.

=

-

@ Muuta kuvion kokoa
(S, M tai L)

N
paina toistuvasti kunnes
CLOVERLEAF nakyy

Aktivoi autopilotti
(CLOVERLEAF tilassa)

- J

"2

Milta tahansa sivulta:

1. Paina MODE toistuvasti
kunnes CLOVERLEAF nakyy.

2. Vaihda kuvion koko
nuolinappaimilla (S, M tai L).

3. Aktivoi autopilotti PILOT
nappaimella.

CLOVERLEAF

N - Voit muuttaa kuvion suuntaa pilotin asetuksista
[-Q- Vinkki P

(katso lisatietoja osasta 3).

16
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Miten ohjaan tuuleen tietyssa kulmassa?

Jos veneessasi on tuulen anturi, voit asettaa autopilottin ohjaamaan
venetta tietyssa kulmassa tuuleen WIND (tuuli) tilassa. Voit muuttaa
kulmaa tarpeen mukaan.

g ‘2

( Paina toistuvasti kunnes |  Milta jcahansa sivultg: |
WIND ilmestyy naytolle 1. Paina MODE toistuvasti

kunnes WIND nakyy.

Aktivoi autopilotin 2. Aktivoi WIND tila PILOT
(WIND tilassa) ja nayttaa nappaimell3.
. Kulma ilmestyy nakyviin. Voit

@ @ Saataa kulmaa muuttaa kulmaa
(suhteessa tuuleen) nuolindppaimilla.
g

kaytossa olevan kulman. 3

J

NP — . Maarita kulma luovittaessa samansuuruiseksi
(-Q- Vinkki

mita kasiohjauksessa kayttaisit.

Kayttoopas 17



Miten luovin kayttamalla autopilottia?

Kun olet WIND (tuuli) tilassa, voit kayttaa autopilottia luovimiseen.
Autopilotti maarittaa tehtavan kaannoksen kulman (katso lisatietoja

autopilotin kayttoohjeista).

5

( . . . \
@ Paina toistuvasti kunnes
TACK ilmestyy naytolle
@ @ valitse haluamasi
luovimissuunta
Aloita kaannokset
painamalla nappainta

\ Y,

TU

‘2

Milta tahansa sivulta:

1. Paina MODE toistuvasti
kunnes TACK nakyy.
Vaihda suuntaa
nuolinappaimilla.

. Aktivoi PILOT nappaimella.

2.

Fo
\ \:\ /
\Q\‘ N \\
N S
\\\\\\ ~
\\ \‘\ /4

18
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Miten vaistan estetta?

Vaikka autopilotti on kaytdssa, voit silti ohjata venetta tarvittaessa.
Jos esimerkiksi huomaat reitilla esteen, tai haluat muuttaa kurssia
muutamalla asteella, voit ohjata veneen uuteen suuntaan.

= ‘2

4 L i N  Kun autopilotti on aktiivisena:
Kun autopilotti on aktiivisena:

1. Lyhyt nuolinappaimen painallus

@tai @ PAINA tgke? 1" r_1_1uutoksen kurisun.
0 : Kayta tata tapaa alle 20
1° kurssin muutos

muutoksiin.
ai PIDA POHJASSA 2. Pité_méllé nuolinappainta |
d 10° kurssin muutos pohjassa muutetaan kurssia
10°,

3. Autopilotti jatkaa ohjausta

uudella kurssilla.
pala_a.u.ttag veneen
kasiohjaukseen

. J

Vaistaminen

1° é 10°

pitaminen pohjassa aktivoi SMARTSTEER toiminteen.

[_\@,_ Vinkki Jos autopilotissa on SMARTSTEER toiminne, ndppaimen

Kayttoopas 19



SmartControllerin
asetukset
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Miten muutan suosikki sivua?

Voit muuttaa kahdeksan suosikki sivun ulkoasua ja sisaltoa. Maarita
sivujen asetukset tarpeisiisi sopivaksi.

"2y

N\ Paanaytolta:

MENU 1. Avaa valikko painamalla MENU
nappainta.

2. Valitse "CHANGE PAGES" ja

CHANGE PAGES paina SELECT nappainta.

©
@ 3. Valitse muutettava sivu ja
@ SELECT

\\

paina SELECT nappainta.

(Valitse sivu)

SELECT

J

Valittu suosikki sivu voidaan nyt maarittaa:

4 N
___| » CONTENT <
— LAYOUT
— PAGE OFF
PAGE 1

(ACCEPT VA  CHANGE

'\Q' Vinkki Muuta sivun sisaltéa pitamallda MENU nappainta
-

pohjassa sivun ollessa nakyvissa.

Kayttoopas 21



Miten muutan sivun ulkoasua?

Voit muuttaa kunkin suosikki sivun ulkoasua.

= ‘2

f Change page sivulla

Kun Change page sivu on
nakyvissa:

1. Valitse "LAYOUT".

LAYOUT 2. Paina CHANGE nappainta

selataksesi vaihtoehtoja.
Vasemmalla oleva ikoni nayttaa

valitun vaihtoehdon.
CHANGE 3. Kayta valittua sivua painamalla
valitsee seuraavan mahdollisen ACCEPT nappainta.

ulkoasun (katso alla)

Kun haluamasi muoto valittuna:

@ ACCEPT

- J

Valitun suosikki sivun maarityksia voidaan nyt muuttaa:

e p 7 N (7 A\
CONTENT
> LAYOUT « 1
PAGE OFF
PAGE 1 2
(ACCEPT VA CHANGE ) \ y) \ y)
7 \ 7 A\
1 XTE  035NM
2 N
3
\ 4 J \ el
- Vinkki Jos et kayta kaikkia suosikki sivuja, poista
Q ylimaaraiset kaytosta PAGE ON/OFF toiminteella.
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Miten muutan sivun sisaltoa?

Voit muuttaa kunkin suosikki sivun sisaltoa.

Ea

Change page sivulla:

CONTENT

AV
Valitse tieto

Valitse vaihtoehto

8
e
8

.

Kun haluamasi tiedot on valittuna:

@ ACCEPT

J

Esimerkkisivu:

DEPTH  47FT

SPEED T1KTS
HEADING 227M
AWS 2.3KTS
ACCEPT  DATA VA
- J

- Vinkld

Kayttoopas

"2

Kun Change page sivu on
nakyvissa:
1. Valitse "CONTENT" ja paina

CHANGE nappainta. Kaytossa
oleva maaritykset naytetaan.

2. Valittuna oleva tieto naytetaan

mustalla taustalla. Jos sivulla
on useita tietoja, valitse
muutettava tieto.

3. Selaa valittavissa olevia

vaihtoehtoja ja valitse
naytettavat tiedot. Paina
ACCEPT nappainta
tallentaaksesi maaritykset ja
palataksesi Change page
sivulle.

Jos et kayta kaikkia suosikki sivuja, poista

ylimaaraiset kaytosta PAGE ON/OFF toiminteella.

23



Miten naytan tai katken sivuja?

Voit valita kayttoon useita sivuja. Page on/off toiminteella voit valita
naytettavaksi juuri ne sivut joita haluat kayttaa.

- _ ~  Kun Change page sivu on
Change page sivulla: nakyvissa:
1. Valitse "PAGE ON" tai "PAGE
@ PAGE ON/OFF O"FF" "pai[\amalla ylos/alas
nappainta.
2. Valittuna olevan sivun tila
@ CHANGE nak"yy.kuvgna. Tila nakyy
myos ikonissa.
Vaihtaa sivun kayttoon/pois 3. Vaihda asetusta CHANGE
- J nappaimella (ON tai OFF).
Esimerkkisivu:
- ™
CONTENT
LAYOUT
» PAGE OFF «
PAGE 1
(ACCEPT VA CHANGE

[_sg_ Vinkki Jos haluat nakyviin vain muutaman tiedon,

voit kayttada myos suurempaa nayton asetusta.
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Miten muutan kuvion suuntaa?
Voit muuttaa autopilotin kuvion suunnan asetusta.

4 N\
@ MENU
@ PILOT SETTINGS
@ SELECT
@ PATTERN
SET
vaihda asetukseksi
clockwise tai
anti-clockwise
\\ 4
Esimerkkisivu:
e N

.

PILOT SETTINGS
AUTOLEARN START
BOAT TYPE FISHING
PILOT ENABLED
SETTINGS CHANGE

P PATTERN CLOCKWISE <«

BACK VA SET

J

/
N

"0 Vinkki

Kayttoopas
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Paanaytolta:
1. Avaa valikko painamalla MENU
nappainta.

2. Valitse "PILOT SETTINGS" ja
paina SELECT nappainta.

3. Korosta vaihtoehto "PATTERN"
ja paina SET vaihtaaksesi
asetus CLOCKWISE
(my6tapaivaan) tai
ANTI-CLOCKWISE
(vastapaivaan). Kun olet valmis,
paina BACK.

Tehdasasetus on tyyrpuuriin (myo6tapaivaan).

25



Miten muutan veneen tyypin?

Jarjestelma voidaan valita veneeseesi sopivaksi. Talla varmistetaan,
etta kaytossasi on olelliset toiminteet.

.

=

- N
@ MENU
@ PILOT SETTINGS
@ SELECT
@ BOAT TYPE
@ SET

vaihda asetukseksi

POWER, FISHING, tai SAIL
J

% Vinkld

26

F

Paanaytolta:

1. Avaa valikko painamalla MENU
nappainta.

2. Valitse "PILOT SETTINGS" ja
paina SELECT nappainta.

3. Korosta vaihtoehto "BOAT
TYPE" ja paina SET
vaihtaaksesi tyypiksi POWER
(moottori), FISHING (kalastus)
tai SAIL (purje). Kun olet valmis
paina BACK.

Esimerkkisivu:

4 N\
PILOT SETTINGS
AUTOLEARN START
D BOAT TYPE FISHING <
PILOT ENABLED
SETTINGS CHANGE
PATTERN  CLOCKWISE
| BACK VA SET

Jos kdytat moottorivenettd, mutta haluat silti

tuulen tiedot, valitse asetus SAIL

Raymarine SmartController




Miten muutan asetuksia?

SmartController voidaan tarvittaessa maarittaa nayttamaan sijaintisi
haluamassasi formaatissa. Asetuksia muutetaan User Settings valikon

kautta.

MENU

~

USER SETTINGS

SELECT

(Selaa valikkoa)

SET
(muuta asetusta)

e
©
8
e
8
©

[Q Vinkki

Kayttoopas
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Paanaytolla:

1. Avaa valikko painamalla MENU
nappainta, valitse "USER
SETTINGS" ja paina SELECT
nappainta.

2. Korosta muutettava maaritys ja

paina SET muuttaaksesi
asetusta.

3. Paina BACK kun olet valmis.

Esimerkkisivu:

4 I
USER SETTINGS
HEADING MAG
DATE us
TIME 24 HR
» TIME OFFSET -5.0H 4
BACKLIGHT 105
CONTRAST 12
. BACK VA SET )

Pidenna paristojen kayttdikaa valitsemalla taustavalo 3

(backlight) matalimmalle mahdolliselle tasolle

27



Halytykset ja
ongelmanratkaisu
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Miten maaritan halytyksia?

Voit valita mitka halytykset SmartController antaa.

"2

N\ Paanaytolta:

MENU 1. Avaa valikko painamalla MENU
nappainta.

2. Valitse "ALARMS" ja paina

ALARMS SELECT nappainta.

3. Valitse maaritettava halytys ja
paina SELECT nappainta.

Valitse maaritettava

Ea
©
8
=
@ <
©

halytys)

SELECT
_ J
Esimerkkisivu:

( ALARMS )
} DEPTH LOCAL ¢
WP ARRIVAL SYSTEM
LOST FIX SYSTEM
PILOT SYSTEM
HIGH WIND OFF
LOW WIND OFF
| BACK WA  SELECT

['\@" Vinkki Tuulen halytykset ovat kaytettavissa vain jos

veneen tyyppi on SAIL (purje).
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Miten maaritan laitteen halytykset?

Joidenkin halytysten rajat voidaan asettaa veneen jarjestelman
halytyksista valittamatta.

Ea "2

4 N\ Paanaytolta:
@ CHANGE 1. Paina CHANGE nappainta
valitaksesi halytys.
kun LOCAL on valittuna 2. SYSTEM - halytykset veneen
jarjestelmasta
Asetetaan LOCAL - SmartController
halytysraja halytykset
OFF - Halytys pois paalta
~ 3. Kun LOCAL on valittuna, voit

muuttaa halytysrajaa
painamalla ylos/alas.

Esimerkkisivu:
( ALARMS A

DEPTH
LOCAL ALARM

FT

__BACK -/+  SELECT

[_\Q'_ Vinkki Tuulen halytykset ovat kaytettavissa vain jos

veneen tyyppi on SAIL (purje).
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SmartController halytysviestit

Kun SmartController havaitsee jarjestelmassa vian tai ongelman, se aktivoi
yhden seuraavassa listassa olevista halytysviesteista.

Vastaa halytykseen painamalla standby (ellei muuta kehoteta), jolloin
halytys kuitataan ja palaat kasiohjaukseen. Yrita ratkaista ongelma vasta
taman jalkeen.

Joissakin tilanteissa SmartController antaa useita halytyksia. Kun olet
kuitannut ensimmaisen halytyksen, naytetaan seuraava.

HALYTYSVIESTI MAHDOLLINEN SYY ja RATKAISU
CHECK PILOT Katso halytyksen tiedot autopilotin naytolta.
CURRENT LIMIT Vakava ohjauksen vika — tyoyksikko kayttaa lii-

kaa virtaa oikosulun tai jumiutumisen seurauk-
sena. Tarkasta tyoyksikko ja kaapelointi.

DRIVE STOPPED Autopilotti ei kykene kaantamaan ruoria (tama
tapahtuu jos ruorin saakuorma on liian suuri).
Tarkasta tyoyksikko ja ruorikulman anturi.

LARGE XTE Halytys annetaan jos poikkeat reitilta yli
0.3mpk. Halytys kertoo myos poikkeaman
suunnan.

LRNFAIL1, 2 tai 4 AutoLearn toiminne ei onnistunut.
Vikakoodit:

1 = AutoLearn ei suoritettu

2 = AutoLearn epaonnistui, yleensa manuaa-
linen hairio

4 = AutoLearn epaonnistui, vika mahdollisesti
tyoyksikossa. Toista AutoLearn.

MOT POW SWAPPED Kurssitietokoneen moottorin kaapelit on kyt-
ketty virransyottoon (ja virransyoton kaapelit
moottorin liittimiin). Kytke virta pois ja kytke
kaapelit oikein.
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HALYTYSVIESTI

MAHDOLLINEN SYY ja RATKAISU

NO DATA

Autopilotti on TRACK tilassa ja:

* autopilotti ei vastaanota SeaTalk tietoja, tai

e GPS-laitteesi vastaanottaa liian heikkoa sig-
naalia (tama poistuu kun signaali paranee)
Huomaa: Autopilotti lopettaa suunnan muu-
tokset heti kun suunnan tietoa ei ole saatavilla.

NO GPS COG

Autopilotti ei vastaanota COG tietoja GPS lait-
teelta. Tarkasta liitannatja etta GPS on paalla ja
asetettu lahettamaan COG dataa.

NO GPS FIX

GPS vastaanottaa liian heikkoa signaalia (tama
poistuu kun signaali paranee).

NO PILOT

Kauko-ohjain ei vastaanota tietoja autopilo-
tilta. Tarkasta kytkennat.

OFFCOURSE

Halytys annetaan jos olet ollut pois kurssilta
(lukitusta suunnasta) yli 20 sekuntia. Halytys
kertoo myos poikkeaman suunnan.

REGISTRATION INCOMPLETE

Uuden kauko-ohjaimen rekisterdinti jarjest-
elmaan epaonnistui, silla jarjestelma havaitsee
lahettyvilla toisen kauko-ohjaimen.

1. Kytke kaikki muut kauko-ohjaimet pois
paalta ja toista rekisterdintiprosessi.

2.Jos vika ei poistu, siirry avoveteen (jossa eiole
muita veneita 35 metrin sateelld) ja toista pros-
essi.

RG FAIL GyroPlus anturi ei toimi. Ota yhteytta Rayma-
rine huoltoon.
ROUTE COMPLETE Halytys annetaan kun reitti on kuljettu loppuun.
Jatka samassa suunnassa painamalla PILOT
tai siirry kasiohjaukseen painamalla
STANDBY.
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HALYTYSVIESTI MAHDOLLINEN SYY ja RATKAISU

SHIPS BATTERY Veneen akun jannite on pudonnut halytysrajan
alle, tarkasta akun lataus.

WAYPOINT ADVANCE Olet saapunut reitin reittipisteelle. Autopilotti
pyytaa vahvistusta kaannokselle reitin

seuraavaa reittipistetta kohti, hyvaksy paina-
malla PILOT.

Vianetsinta

Kaikki Raymarine tuotteet on suunniteltu toimimaan useita vuosia ilman
ongelmia. Tuotteet menevat testien ja laadunvarmistuksen lapi ennen
|ahettamista myyntiin.

Jos SmartController kauko-ohjaimeen ilmenee vika, kayta alla olevaa
taulukkoa apuna vian etsimiseen ja sen korjaamiseen. Jos et kykene
korjaamaan ongelmaa itse, katso lisatietoja kohdasta Tuotetuki.

OIRE MAHDOLLINEN SYY ja RATKAISU

Naytto on pimea Ei virtaa — kaynnista SmartController painama-
lla € tai vaihda paristot.

Autopilotti ei vastaa Aja venetta 30 sekunnin ajan yli 2.5 solmun
nopeudella ja yrita uudelleen.
Tarkasta autopilotin kytkennat.

Vene kaantyy hitaasti ja kurssille Perasimen kaanto liian alhainen. Suorita

siirtyminen kestaa AutolLearn tai kasvata asetusta.

Vene yliohjautuu kaannyttaessa Perasimen kaanto liian korkea. Suorita
uudelle kurssille AutoLearn tai pienenna asetusta.

Sijainnin tieto ei saatavilla Navigaattori ei laheta sijainnin tietoa oikein.

Pilotti ei kaanny seuraavalle reit- Reittipisteen suuntiman tietoa ei saatavilla.
tipisteelle
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Yleinen yllapito

Rutiinitarkastukset

SmartController kauko-ohjaimessa ei ole kayttajan vaihdettavissa olevia
osia. Jos irrotat laitteen kuoren, takuu ei ole enaa voimassa. Laite tulee
huoltaa ainoastaan valtuutetun Raymarine korjaajan toimesta.

Tasta syysta kayttajan yllapito on rajoitettu seuraaviin tarkastuksiin

e varmista, etta kaikki jarjestelman liittimet on kytketty
e varmista, ettei jarjestelman kaapeleissa esiinny kulumista tai
vaurioita — vaihda tarvittaessa vioittuneet kaapelit uusiin
SmartControllerin puhdistaminen
Puhdista nayttd varoen. Valta nayton pyyhkimista kuivalla rievulla, silla se
saattaa naarmuttaa nayton pintaa. Kayta tarvittaessa mietoa liuotinta.

Ala kayta kemikaaleja tai sy6vyttavia aineita laitteiden puhdistamiseen. Jos
laite on likainen, pyyhi se puhtaalla, kostealla rievulla.

Myyjan kalibroinnit

Tassa osassa kerrotaan toimenpiteet, jolla voit vaikuttaa autopilotin
toimintaan ja veneilyn turvallisuuteen. Normaalissa kaytdssa naita
toimenpiteita ei tarvitse suorittaa. Tasta syysta suosittelemme, etta
toimenpiteet tehdaan ainoastaan valtuutetun henkilon toimesta.

Myyjan kalibrointien avaaminen.

Kun olet paavalikossa (MAIN MENU), pida DEALER R
SELECT pohjassa viiden sekunnin ajan B VERSION <
20 Lalibrointien <i SELF TEST
kur_mes myyjan ka|IbI‘O.I.ntI"en sivu (dealer I AENOSTIC
calibration) avautuu naytolle: REGISTRATION
RESET
Voit selata vaihtoehtoja painamalla ylos/
alas nappainta. _ BACK VA  SELECT)

D7669-1
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Laitteen ja ohjelmiston version numerot

Nayta SmartController laitteen ja ohjelmiston versiot ja sarjanumerot.
Paina SELECT nappainta vaihtoehdon VERSION kohdalla.

Itse-testi

Aloita testit painamalla SELECT ja seuraa nayton ohjeita. Tama vaihtoehto
testaa nayton, aanimerkin ja nappainten toiminteet.

Diagnostiikka

Nayta langattoman yhteyden tila painamalla PILOT nappainta.
Kauko-ohjaimen rekisterointi

Raymarine radiojarjestelmat vaativat kauko-ohjaimen “rekisteréinnin”
tukiasemaan. Talla rekisterdinnilla estetaan muiden laitteiden paasy
ohjaamaan venettasi esimerkiksi lahella olevista veneista.

Huomaa: Joissakin tapauksissa voit haluta siirtaa kauko-ohjaimesi toisen
veneen jarjestelmaan. Tassa tapauksessa kauko-ohjain tulee poistaa
nykyisen jarjestelman rekisterista ja lisata uuden veneen jarjestelman
rekisteriin. Tama tehdaan kayttamalla REGISTRATION toiminnetta.

Kauko-ohjaimen rekisteroiminen: N
Paina REGISTRATION kohdassa SELECT. HANDSET

Jos SmartController ei ole rekisteraity, NOT

néytolla lukee HANDSET NOT REGISTERED
REGISTERED. Aloita rekisterointiprosessi

painamalla REG. \_CANCEL REG )

DD7677-1

SmartController etsii nyt tukiasemaa. Voit

lopettaa haun koska tahansa painamalla EXIT. Kun tukiasema on |oytynyt
ja SmartController on rekisterdity, naytolle ilmestyy viesti REGISTERED TO
BASESTATION.

Kayttoopas 35



Huomaa: Jotta rekisterointi onnistuisi, ~

varmista, etta muut veneen kauko- REGISTRATION
ohjaimet ovat pois paalta. Jos yritat INCOMPLETE
rekisterdida uuden kauko-ohjaimen

muiden ollessa aktiivisena, naytolle SEE MANUAL
ilmestyy viesti REGISTRATION

INCOMPLETE. - e
Rekisteroinnin poistaminen

Paina REGISTRATION kohdassa SELECT. - B
Jos SmartController on jo rekisteraity, REGISTERED
naytolla lukee REGISTERED TO TO
BASESTATION. Jatka painamalla DEREG, BASESTATION
tai poistu painamalla EXIT. READYTO USE
SmartController yritt3a kommunikoida ~ \EXIT DEREG )

D7670-1

tukiaseman kanssa ja poistaa
rekisterdintia. Kun prosessi on valmis, naytolla lukee HANDSET NOT
REGISTERED.

Jos SmartController ei saa yhteytta tukiasemaan, viesti BASE NOT FOUND
ilmestyy nakyviin. Voit silti poistaa SmartControllerin rekisterista
painamalla SELECT. Voit poistua painamalla EXIT.

Tehdasasetusten palauttaminen

Tama vaihtoehto nollaa kaikki SmartControllerin asetukset. Palauta
tehdasasetukset pitamalla SELECT nappainta pohjassa kahden sekunnin
ajan.

Huomaa: Tehdasasetusten palauttaminen ei muuta SmartControllerin
rekisteroinnin tilaa
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Tuotetuki

Raymarine tuotteita tukee maailmanlaajuinen jalleenmyyjien ja
valtuutettujen huoltajien verkosto. Jos laitteen kaytdssa on ongelmia, ota
yhteytta laitteen myyjaan, maahantuojaan tai Raymarine tekniseen tukeen.
Katso lisatietoja oppaan lopusta tai internetista: www.raymarine.com.

Jos et kykene tunnistamaan tai korjaamaan vikaa, ota yhteytta Raymarine
jalleenmyyjaan tai korjauskeskukseen, ja anna seuraavat tiedot:

SmartController kauko-ohjaimen sarjanumero:

e kauko-ohjaimen sarjanumero sen takakannesta
e kauko-ohjaimen ohjelmiston version numero
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Turvallisuusohjeita

Asentaminen

Tama laite tulee asentaa ja sita tulee kayttaa taman oppaan ohjeiden
mukaisesti. Ohjeiden laiminlydminen saattaa johtaa heikentyneeseen
toimintakykyyn, henkildvahinkoihin tai veneen vahinkoihin.

Tarkasta ennen SmartControllerin ja tukiaseman asentamista niiden
sopivuus veneen virransyottojarjestelmaan.

Veneen ohjauksen toimiminen on kriittinen tekija turvallisuudelle, joten
SUOSITTELEMME Raymarine edustajan kayttamista laitteen asentamiseen.

VAROITUS: Sahkoturvallisuus
Varmista, etta virransyotto on kytketty pois paalta ennen
laitteen asennuksen aloittamista.

VAROITUS: Kalibrointi

Laite toimitetaan tehdasasetuksilla, jotka toimivat
yleisimmissa veneissa. Jotta varmistat parhaan
suorituskyvyn veneessasi, suorita AutoLearn toiminne
autopilotin kayttoohjeiden mukaisesti.

VAROITUS: Navigoinnin avuksi

Laite on tarkoitettu ainoastaan navigoinnin apuneuvoksi.
Sen tarkkuuteen saattaa vaikuttaa moni ulkoinen tekija,
kuten ymparistoolosuhteet, laitteen toimintahairio tai vika,
javaara tai asiantuntematon kaytto. Kayttajan
velvollisuutena on noudattaa varovaisuutta ja hyvia
navigointikdaytantoja. Laite ei korvaa yleista varovaisuutta
ja navigointitaitoja
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VAROITUS: Autopilotin ohjain

Jos kauko-ohjain on ainoa kayttamasi autopilotin ohjain,
varmista, etta autopilotin virransyottoon on asennettu
kytkin autopilotin asennusohjeiden mukaisesti.

SmartController tuo uuden ulottuvuuden veneilynautintoosi. Kapteenin
velvollisuus on varmistaa veneen turvallisuus seuraamalla seuraavia
perusohjeita:

e Varmista, ettd joku on aina lasna ruorissa jotta hatatilanteessa
vene voidaan ottaa kasiohjaukseen.

e Varmista, etta kaikki miehiston jasenet tietavat miten autopilotti
kytketaan pois paalta.

e Tarkasta saanndllisesti muut veneet tai esteet reitillasi — vaikka
kuinka tyhjalta reitti nayttaa, hatatilanne saattaa kehittya akkia.

e Pida tarkkaa kirjaa veneen sijainnista kayttamalla navigoinnin
apuvalineita ja seuraamalla ymparistoasi.

e Yllapida lokia veneen sijainnista kartalla. Varmista, etta

autopilotin suunta ei ohjaa venetta kohti esteita. Ota huomioon
vuoroveden vaikutus — autopilotti ei sita tee.

e Vaikka autopilotti on lukittu reitille, yllapida lokia kulkemastasi
reitista. Navigointilaitteiden signaali voi vaaristya joissakin
tapauksissa ja autopilotti ei virhetta huomaa.

Yleinen varovaisuus ja turvallisuus
Al3 jata ohjainta paikkaan, jossa lampétila voi ylittaa 60°C (140°F).
Al3 yrita purkaa SmartController laitetta tai sen lisdvarusteita.

Kayta ainoastaan SmartControllerin mukana tullutta rannelenkkia tai
Raymarinen toimittamaa varaosaa.

Kytke SmartController jarjestelma pois paalta kun tankkaat venetta, tai kun
olet tankkauspisteen laheisyydessa.
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Kauko-ohjain saattaa vaikuttaa joidenkin laitteiden, kuten kuulolaitteen ja
sydamen tahdistimen, toimintaan. Katso tallaisten tuotteiden valmistajan
suositukset laitteen kayttoohjeesta.

Radiotaajuuksien energia

SmartControllerin ja tukiaseman lahettimien ja vastaanottimien teho on
matala. Kun laitteet ovat paalla, ne lahettavat ja vastaanottavat
radiotaajuuksia (RF).

Radioenergian vaikutukset

SmartController ja tukiasema on suunniteltu toimimaan viranomaisten
maarittamien RF energian rajojen alapuolella. Nama rajat on asetettu
suojaamaan ihmisia yleisesti radiosateilylta. Esimerkki tallaisesta ohjeesta
ja standardista on:

BS EN 50371:2002 - Yleinen standardi heikkotehoisten sahkolaitteiden
sahkomagneettisten kenttien rajoituksista.
FCC tietoja

Laitteet ovat yhdenmukaiset FCC saantdjen osan 15 kanssa. Kaytto on
sallittu seuraavin ehdoin: (1) laitteet eivat saa aiheuttaa hairiota ja (2)
laitteiden tulee hyvaksya vastaanotettu hairio, mukaanlukien hairio joka
voi aiheuttaa ei-halutun toiminnan.

Laitteeseen tehdyt muutokset saattavat aiheuttaa FCC saantdjen rikkeen
jolloin kayttaja ei saa kayttaa laitetta.

Havittaminen

Tuote tulee havittaa sen kayttoian paatyttya paikallisten saannosten
mukaisesti.

Al3 polta tai riko akkupakettia.
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Kayttotarkoitus

SmartController ja tukiasema ovat osa Raymarinen autopilotti- ja
mittaristojarjestelmaa ja ne on tarkoitettu kaytettavaksi harrasteveneilyssa
ja pienissa tydaluksissa.

Yhdenmukaisuustodistus

Raymarine UK Ltd., vakuuttaa etta SmartController ja tukiasema ovat
yhdenmukaisia Direktiivin 1999/5/EC asettamien oleellisten vaatimusten ja
ehtojen kanssa.

Alkuperainen yhdenmukaisuustodistus (Declaration of Conformity) on
nahtavissa tuotteen sivulla internetissa: www.raymarine.com.

EMC ohjeet

Kaikki Raymarine laitteet ja lisavarusteet on suunniteltu kovimpien
vaatimusten mukaisesti kaytettavaksi harrastemerenkulussa. Raymarine
laitteet ja lisavarusteet vastaavat laitteille asetettuja EMC
(Electromagnetic Compatibility) vaatimuksia, mutta laitteen toiminnan
varmistamiseksi pitaa se asentaa oikealla tavalla.

Liitannat muihin laitteisiin

Jos haluat kytkea Raymarine laitteesi toiseen laitteeseen kayttamalla, pitaa
kaapeliin asentaa Raymarine laitteen laheisyyteen ferriittirengas.
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Oppaan tiedoista

Parhaan tietamyksemme mukaan kayttooppaan tiedot pitavat paikkaansa.
Raymarine, maahantuoja, kaantaja ja jalleenmyyja ei kuitenkaan ota
vastuuta oppaan sisaltamista virheista tai epatarkkuuksista. Lisaksi,
kehitamme laitteitamme jatkuvasti, jolloin laitteen ominaisuudet saattavat
muuttua ilman eri ilmoitusta. Tasta syysta Raymarine, maahantuoja,
kaantaja tai jalleenmyyja ei ota vastuuta tuotteen ja oppaan mahdollisista
eroavaisuuksista.

Maahantuoja:

NavSystems Oy

Seisaketie 3, 08680 MUIJALA

Puh. (019) 33201, Fax. (019) 332 0300

myynti@navsystems.fi - www.navsystems.fi

SeaTalk® on Raymarinen rekisterdity tavaramerkki.
Kaikki muut dokumentissa mainitut tavaramerkit huomioidaan.

© Raymarine UK Limited 2004
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